
31-32 Лабораторная работа №2 Исследование двигателя 
постоянного тока параллельного возбуждения 

Цель работы 
Изучить конструкцию двигателя постоянного тока параллельного 
возбуждения, схему подключения, рабочие характеристики и способы 
регулирования частоты вращения 

Краткие сведения из теории 

 



 



 



 



В последнее время всё больше распространяется так называемое 
импульсное регулирование скорости двигателей постоянного тока. При 
этом цепь якоря двигателя питается от источника постоянного тока с 
постоянным напряжением через тиристоры или транзисторы, которые 
периодически включаются и отключаются. Напряжение на зажимах 
якоря в этом случае практически постоянно и пропорционально 
отношению времени включения тиристоров или транзисторов к времени 
продолжительности цикла. 

Таким образом, импульсный метод позволяет регулировать частоту 
вращения двигателя при его питании от источника с постоянным 
напряжением в широких пределах без реостата в цепи якоря и 
практически без дополнительных потерь энергии. Таким же образом, 
без пускового реостата и без дополнительных потерь, может 
производиться пуск двигателя. Импульсный способ регулирования в 
экономическом отношении весьма выгоден для управления 
двигателями, работающими в режимах переменной скорости вращения 
с частыми пусками. 

Содержание отчёта 

1 Наименование и цель работы 
2 Схема двигателя с параллельным возбуждением (рис.29.2 б) 
3 Рабочие характеристики двигателя (рис. 29.3) 
4 Механические характеристики при регулировке частоты вращения 
добавочным сопротивлением (рис. 29.4 а) 
5 Механические характеристики при регулировке частоты вращения 
ослаблением магнитного потока (рис. 29.4 б) 
6 Механические характеристики при регулировке частоты вращения 
изменением напряжения (рис. 29.4 в) 
7 Ответы на контрольные вопросы 

Контрольные вопросы 

1  Опишите схему подключения двигателя параллельного возбуждения. 
2 Что представляют собой рабочие характеристики? 
3 Почему зависимость момента от мощности слегка нелинейна? 
4 Почему характеристика тока якоря поднята над  осью Р? 
5 Что значит «жёсткая» механическая характеристика? 
6 Как изменить частоту вращения сопротивлением в цепи якоря? 
7 Как изменить частоту вращения ослаблением магнитного потока? 
8 Как изменить частоту вращения уменьшением напряжения? 
9 Что такое импульсное регулирование скорости двигателя? 
10 В чём преимущества импульсного регулирования скорости? 


